Ovladace dalkového ovladani rady RCS s plovoucim kédem

chnické podminky:

P RCS-TX-001 RCS-TX-102 RCS-TX-104 RCS-TX-108

‘et kanala 2 2 4 8

sah cca 30 m cca 50 m cca 50 m cca 100 m

3j81 rozmeér 46 x 28 x 9 mm 68 x 29 x 15 mm 68 x 29 x 15 mm 115 x 48 x 17 mm
yvozni teplota -20 az +55 °C -20 az +55°C -20 az +55°C -20 az +55°C
pajeci baterie CR2025 GP11A GP11A 2 x Cr2025
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Navod k obsluze

NSO

Ovlada¢ doporuéujeme drzet za klavesnici, ¢asti s LED diodou smérem ven z dlané. Aktivace ovladace se
yvadi stiskem jednoho ze dvou tlacitek na ovladadi. Pti aktivaci ovladace se rozsviti ¢ervena indikaéni LED
ida. Pokud tato LED pri aktivaci sviti pferusované, znamena to, ze je potfeba vyménit napajeci baterii v o-
daéi. Zivotnost baterie je zavisla na etnosti pouzivani ovladace. Ovladaé je vybaven funkei automatického
srusent vysilani po cca 30 sekundach. Pokud by doslo k nezadouci trvalé aktivaci ovladace, zabrani se takto
Jiti baterie.

Tlacitka ovlada¢u RCS jsou usporadana do dvojic pro pouziti s dvoukanalovymi pfijimaci. To znamena, ze
jimaé reaguje na tu dvojici tlad¢itek na daném ovladaéi, kterou byl povolen. Napf¥.: osmikanalovy ovlada¢ muze
adat ¢tyri dvoukanalové prijimace s prekryvajicim se dodahem tak, ze prijimac ¢.v1 reaguje na prvni dvojici
C¢itek (1, 1’), pFijimac ¢. 2 reaguje na druhou dvojici tlacditek (2, 2’) atd.

Technicka zpusobilost

Na vyrobky fady RCS bylo vydano (:'eskym telekomunikacénim uradem v Praze rozhodnuti o schva- &TU 1998 1
i technické zpusobilosti radiového zatizeni provozu v Ceské republice. ZaFizeni spliiuje pozadavky R 676 %
em CSN I-ETS 300 220, CSN P I-ETS, CSN EN 60950 a vyhovuje normam: CSN EN 60950+A1, A2;
N EN 61000-4-2; CSN EN 61000-4-4; CSN EN 61000-4-5; CSN EN 55022-t¥ida B. Nedilnou soudésti 1999 2

dejni dokumentace je kopie "Rozhodnuti o technické zpusobilosti radiového zarizeni” opatiené razitkem R 949

itele rozhodnuti a razitkem prodejce.

Zaruka

Na vyrobky fady RCS se vztahuje zaruka 12-ti mésicu ode dne prodeje. Zaruka se nevztahuje na vady vzniklé
pravnym zapojenim, nedodrzenim technickych a montaznich podminek a na vady vzniklé mechanickym poskozenim vyrobku.

Prijimaé dalkového ovladani rady RCS s plovoucim kodem

RCS-RX-104
provedeni

SEMAFOR 2K (dvoukomorovy)

prijimaé pro ovladani jednokiidlovych garazovych vrat, vjezdovych bran a rolet
s pomocnymi funkcemi

Prijimaé¢ RCS-RX-104 v provedeni SEMAFOR 2K je urcen pro ovladani garazovych vrat, vjezdovych bra
rolet. Je vybaven dvéma releovymi vystupy pro motor servopohonu, dvéma releovymi vystupy pro dvoul
morovy semafor, vstupem pro ovladani pomoci tlac¢itka, dvéma vstupy pro zastaveni pohybu (infrazavora, s
tlacitko) a pomocnym vystupem stejnosmérného napéti. Prijimac je jednokanalovy pro ovladani servopohor
Prijimac je uréen ke spolupraci s dalkovymi ovladaci fady RCS: RCS-TX-001, RCS-TX-102, RCS-TX-10:
RCS-TX-108. Prijimac je vybaven funkci samouceni ovladacu. Je tedy mozno kdykoliv dokoupit dalsi ovlada
povolit jej na stavajicim pFijimaci. Velmi dualezitou vlastnosti vSech prvku rady RCS je pfenos povelt pom
plovouciho kédu, jehoz zakladni vlasnosti jsou ptiblizeny v nasladujicim odstaveci.

Déalkové ovladani s plovoucim kédem umoznuje ovladat jednoduché mechanizmy na vzdalenost cca 30 - 1
metru s velmi vysokym stupném zabezpedeni proti napadeni. Vybaveni dalkového ovladani plovoucim kéd:
zajistuje nemoznost zneuziti nahraného pristupového kdodu tak, jak to je mozné u ovladac¢u pouzivajicich pev
kod.

Plovouci kéd znamena, ze ovladac pii kazdé aktivaci (stisknuti tlacitka ovladace) vysle jiny kod z |
sloupnosti, ktera je pro kazdy ovlada¢ unikatni. Pfijimaé¢ po povoleni ovladace tuto posloupnost zna a na
jednou pouzity kéd nereaguje. Reaguje pouze na uréity pocet (v tomto pripadé 16) kédu z posloupnos
nasledujicich po poslednim pfijatém kédu (tzv. pasmo synchronizace). Pokud se dostaneme mimo pas:
synchronizace (napt. vicenasobnym pouzitim ovladace mimo dosah prijimace), prijimac nereaguje. K obnove
synchronizace sta¢i opakované aktivovat ovladac a prijimac opét reaguje.

Dalkové ovladani se sklada z pfijimace a ovladace. Kazdy ovlada¢ je unikatni. Piijima¢ je vybaven fun
povolovani ovladacde a uzivatel si muze kdykoliv dokoupit dalsi ovladaé a povolit jej na stavajicim pFijims

Technické podminky:

rabi, dodava a servis zajiStuje: Ing. Ivo Hofman - Cemotronic
549 06 Bohuslavice nad Metuji 150
Tel./fax: 0441/ 47 52 47, E-mail: cemotronic@cemotronic.cz

napajeni 230 V /50 Hz
prikon 5 VA

jisténi: ovladaci obvody

relé pro servo

relé pro semafor
kryti
provozni teplota
vnéjsi rozmér
pocet kanalu
pocet povolenych ovladacu
zatiZeni releovych vystupu
zatizeni pomocného vystupu
pomocny zdroj
dosah

primarni obvod transformatoru - trub. pojistka T 100 m4
sekundarni obvod transformatoru - trub. pojistka F 0,4 A
trub.pojistka F 2,5 A; F 4 A max.

trub.pojistka F 2,5 A; F 4 A max.

IP55

- 20 az + 55°C

170 x 145 x 85 mm

1

max. 26

max. 1000 VA pro ovladani servomechanismu a semaforc
max. 24 V ss. kladnym pélem na vystup, 100 mA

cca 12-18 V ss., max. 100 mA

cca 30 - 100 m (podle typu ovladace)



Funkce

Jednim z tlacitek ovladade je mozno ovladat vystupy pro servomechanizmus. Servomechanizmus je mozno
adat rovnéz mechanickym tlacitkem pripojenym na vstup T. Pfijima¢ ma dva vstupy pro blokovani pohybu:
pro spinaci nebo rozpinaci kontakt podle polohy prepinace DIP4, B2 pro rozpinaci kontakt. Aktivace
rréhokoliv blokovaciho kontaktu zpusobi zastaveni servomechanizmu nebo spusténi otevirani podle polohy
spinace DIP1. Pohyb servomechanizmu je aktivovan prislusnym tla¢itkem ovladace nebo tla¢itkem ovladani
1ybu. Doba spusténi pohybu je nastavitelna. Pokud béhem pohybu dojde k dalsi aktivaci prislusného tlacitka
adace, pohyb se zastavi. Dalsi aktivaci dojde k pohybu servomechanizmu opa¢nym smérem. Po od¢asovani
stavené doby pohybu dojde rovnéz k zastaveni servomechanizmu. Dalsi aktivace ovladace spusti pohyb
:chanizmu opa¢nym smérem. Ve stavu blokovani je mozno servomechanizmus pouze zastavovat nebo otevirat.
stupy pro semafor maji nasledujici funkei. Zelena sviti pouze po zastaveni servomechanizmu v oteviené
oze, tedy po od¢asovani otevirani. V ostatnich pripadech sviti ¢ervena.

Navod k obsluze
Po sejmuti krytu piijimace jsou dostupné ovladaci a nastavovaci prvky pfijimace (viz obrazek).

Povoleni ovladace

Stisknout tlacitko POVOL na pfijimaci, rozsviti se indika¢ni LED dioda. Stisknout tla¢itkona ovladaci, LED
prijimaci zhasne. Vyc¢kat cca 2 sekundy a znovu stisknout stejné tlac¢itko na ovladaci. LED nékolikrat v ry-
ém sledu zablika. Ovladac je na pfijimaci povolen, pfijimac prechazi do rezimu normalniho pfijmu. Pokud se
adaé nepodari povolit, postup opakujeme. Postup pro povoleni dalsich ovladacu je stejny. Pokud do cca 30
tund po stisknuti tla¢itka POVOL nenastane dalsi ¢innost, dioda zhasne, coz znamena, Ze prijimac je opét
akladnim stavu a je pfipraven na normalni pfijem.

Ovladace se do paméti prijimace zapisuji v poradi 1 - 26, pripadné zaplnuji prazdné pozice po vymazanych
adacich. Takto lze povolit maximalné 26 ovladacu.

U ¢tyf a osmitlaéitkovych ovladacu je t¥eba povolovat ovladac tladitkem z té dvojice tlacitek, na kterou
eme, aby prijimac reagoval.

Vymazani jednotlivého ovladaée

Stisknout tla¢itko POVOL na pfijimaci, rozsviti se indikaéni LED dioda. Stisknout tla¢itko na ovladaci, LED
prijimaci zhasne. Vyckat cca 2 sekundy a stisknout jiné tlacitko na ovladaci, LED jednou kratce zasviti a tim
lany ovlada¢ vymazéan z paméti povolenych ovladaca.

Vymazani vS§ech povolenych ovlada¢a
Na pfijimadci stisknout a drzet tla¢itko POVOL , rozsviti se LED dioda. Tla¢itko drzet stisknuté dokud LED
zhasne (cca 5 s). Tim jsou vSechny povolené ovladace vymazany a pamét prijimace je prazdna.

Montaz

Dulezité upozornéni!!!

Instalace a tdrzba musi byt provadéna vyhradné pracovnikem s prislusnou kvalifikaci dle platnych norem

a nafizeni vlady. PFijima¢ je moZno pouzit pouze k ucelu, ke kterému je uréen. Za Skody zpusobené

nespravnou instalaci a tdrzbou neni zodpovédny vyrobce.

Piivybéru mista upevnéni prijimace je potiebné dbat téchto podminek:

1. Dosah snizuje blizkost kovovych pFedmétu, kovovych siti (ploty), pruchod signalu sténami apod.

2. Umisténi blizko zdroju ruSeni (pocitace, pocitacové sité, ruzné elektronické p¥istroje jako stmivace, di-
gitalni zarizeni, neonové vybojky nebo jiné zarizeni pracujici na stejné frekvenci) rovnéz snizuji dosah.

3. Prijimany signal se sklada z pfimych a odrazenych signéalt v zavislosti na okoli pFijimace a jeho
intenzita zavisi na tomto umisténi. Doporucujeme vhodné umisténi prijimace experimentalné provérit.

Po sejmuti krytu prijimace upevnime jeho dolni éast na zvolené misto pomoci vhodnych Sroubu.
ichodkami protdhneme vodiée a propojime je do prislusnych svorek. Zkontrolujeme spravnost zapojeni. Je
tno dbat, aby nedoslo k poskozeni elektronickych obvodu neopatrnou manipulaci. Nyni je mozno pFipojit

Zapojeni svorkovnice:

S - spoleéna svorka pro blokovaci
FO4A kontakty a tlaéitko
= 3¢ T - vstup pro tlac¢itko ovladani
il pohybu
B1,B2 - blokovaci vstupy
P P - pomocny vystup
E ‘ +,- - vystup pomocného zdroje
z & E L,L,N,N - svorky pro sitové napajeni
ZF ————————— - pomocné propojovaci svorky
Clelelelelele]  [efe[elele[e[e[e[e[e[e]e] (napy, pro propelent ochrann¢
S|T|BLB2 P - + LLNN—XS&&LCLZLO SC - spole¢na svorka pro napajeni
semaforu
Sé - vystup - semafor - cervena
Sz - vystup - semafor - zelena
LC - spoleéna svorka pro napajeni
servomotoru
LZ - vystup - servomotor zavira
LO - vystup - servomotor otevira

Nastavovaci prvky prijimace:
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Funkce DIP piepinace:
pozice 1 - funkce po aktivaci blokovdni pfi zavirdni (vstup B1, B2): ON = zastavi zavirani (STOP)
OFF = aktivuje otevirani
pozice 2 - prepnuti prohodi funkce tlacitek ovladace
pozice 3 - volba funkce vystupu P:
ON = pomocné tlacitko ovladace ovlada pomocny vystup P
OFF = pomocné tlacitko ovladace neovlada pomocny vystup P
pozice 4 - funkce vstupu B1: ON = aktivace rozpinacim kontaktem

OFF = aktivace spinacim kontaktem



